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摘 要

資訊與科技因應著人類的理想與便利性、智慧性的條件下迅速發展，微控制器設計也不例外，目前是一相當的研究重點，

我們期望能將傳統控制器的效能提昇且體積縮小，來因應未來世界的需求。因此本論文研究擬提出以類神經理論應用設計

之一嵌入式GRNN類神經觸覺感應自走車，利用嵌入式系統之單晶片來控制設計，以類神經網路學習觸覺感應的訊號，且

經由學習經驗來對碰觸至障礙物的預測與作閃避動作；期望以此研究未來能取代訓練不易之導盲犬，為盲人帶來行動上的

安全與便利。本論文之架構分為三大部份；一是反應控制部份，利用GRNN類神經應用作嵌入式微晶片系統設計，使自走

車具自主性與智慧性；二是感應部份，運用觸覺感應來判斷自走車是否遇到障礙物。三是動力部份，利用微型伺服馬達來

控制與帶動自走車作閃避動作。期望經由本文的設計理念能落實於實務設計上，為社會大眾帶來福音。
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