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摘 要

直流無刷馬達具有高轉矩、高功率密度等特性，經適當電子式換向，可使其有如直流有刷馬達般之高性能運轉特性，在伺

服系統的應用上愈來愈受重視。 本論文主要是以德州儀器公司所生產之TMS320F240數位訊號處理器(DSP)晶片為控制核

心，從事於直流無刷馬達三相驅動電路及其控制器之研製，發展出一個數位式伺服驅動系統。 在驅動電路方面，不採用任

何公司所生產之驅動模組，完全自製，以達成架構簡單、成本低廉及性能優越之驅動器。在驅動方式方面，利用霍耳元件

、編碼器及反電動勢輸出訊號之配合，完成六步方波PWM及弦波PWM二種電子驅動換向。在控制器方面，利用系統鑑別

，找出系統轉移函數，以供設計PID控制器參數時之參考，完成無刷馬達速度、位置之控制。 最後輔以Simulink軟體，模

擬系統動態響應，並與實測波形相互比較，以驗証本論文內容之正確性。
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器
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