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摘 要

由於軌道車輛具備便利性、時效性以及經濟性，已成為目前臺 灣積極發展的交通運輸工具，而軌道運輸的研究範疇主要可

以分為 安全性以及舒適性兩方面，其中列車脫軌造成因素的探討更是研究 軌道車輛安全性的首要工作。本論文利用單一

節車廂、兩轉向架及 四輪軸組所組成的模型來作為研究的目標，主要探討輪軸組與軌道 直接接觸所受的垂向力以及側向

力，並藉由所求出的垂向力以及側 向力進而計算軌道車輛之脫軌係數，以判斷軌道車輛是否安全行 駛。本研究中輪軸組

的車輪與軌道之間接觸關係是採用Kalker 的 線性接觸理論，並利用牛頓第二運動定律來推導系統的運動方程 式，並藉一

實例分析與文獻所提供之實車實驗值及模擬軟體 OMNISIM 所得的數值結果進行比對。此外；並利用本論文方法所 得之

運動方程式，藉由變更列車過彎時的速度與過彎半徑來探討列 車行駛時的安全性能。期望藉由本論文之研究提供軌道車輛

設計及 軌道路線設計之參考與應用。
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