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摘 要

本論文將依據微分幾何、座標系統轉換原理以及共軛曲面嚙合原理推導螺桿曲面之數學模式，配合電腦計算求得漸級型螺

旋轉子之嚙合齒形曲面，有效的減少螺旋轉子高速旋轉時產生的噪音，並且展開轉子螺旋凹槽之形狀及截面以改善製造性

及切削工具的壽命，以降低機械損失以及提高工作效率，在螺旋轉子輪廓上，採用非對稱型複合曲線之設計，而螺桿則是

採用了漸級型螺桿之設計，進而繪製具壓縮性漸級型螺桿3D模型模擬運轉。最後列舉了四種螺桿以不同的導程變化，依其

幾何特性，求得兩轉子相對作旋轉運動時之容氣室體積、壓縮室之壓力及氣封線的變化，並比較探討其優缺點，從而研究

改良設計漸級型螺桿。

關鍵詞 : 漸級型螺桿式 ; 非對稱型複合曲線 ; 真空幫浦
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