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摘 要

本文針對光碟機朝著高轉速、高穩定的發展下，所衍生對主軸馬達伺服控制系統之問題，進行光碟機主軸馬達之等轉速控

制的研究，主要探討在向量控制架構下，針對光碟機主軸馬達伺服控制系統，設計比例積分、可變結構兩種速度控制器，

並加以分析模擬比較。並且利用FPGA單晶片配合所設計之三相120度方波主軸馬達驅動電路，完成光碟機主軸馬達之驅動

控制。以期能獲得等轉速控制之動態響應的改善，並且達到低成本、高彈性的特性。
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