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摘 要

本論文主要設計一直流無刷馬達驅動器。探討幾種驅動方式，利用無刷馬達內之霍耳元件與反電動勢、電流命令訊號輸出

之相對關係，製作驅動電路，以獲得良好的驅動性能。 驅動器內部共使用兩顆8051單晶片，其中一顆進行馬達電子換相，

另一顆則進行人機界面與位置解角器的計數功能。馬達換相的方法採用六步方波的驅動方式，依據霍爾感測元件所偵測得

到的轉子位置訊號，對於電樞線圈進行適當的激磁，使得馬達轉子上永久磁鐵所產生的磁通向量與電樞線圈所產生的磁通

向量永遠保持九十度，並獲得平順的扭矩。人機界面電路設計上，可由外部設定線圈導通的時間、馬達旋轉方向及圈數。 

實驗結果證實所設計的驅動器具架構簡單、成本低廉及性能優越的特性。
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