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摘 要

我國地小車多，在都會區停車不易，在道路旁能迅速倒車、停車，甚為重要。然而，由於汽車構造會將駕駛與週遭環境阻

隔，僅依靠現有車用後視鏡，駕駛對車後安全距離難以正確掌握，常會預留過大空間，需數度前進後退，才能停妥。 目前

各家車廠提出之解決方案以加裝倒車雷達感測裝置與CCD攝影機為最多，各廠牌裝置位置與方式不一，如何才能有效輔助

駕駛者掌握車後安全距離，尚缺定論。本研究由設計評價的眼光，分別在日間、夜間以三種不同障礙物放於車後做實車測

試，量測不同CCD攝影機安裝位置與拍攝角度下駕駛者所預留車後安全距離。結果顯示，CCD攝影機安裝於行李箱蓋後

緣朝後下方拍攝，確實能有效輔助駕駛者掌握轎車與後方障礙物之間的距離，尤其對無電子輔助裝置下預留過大空間距離

之駕駛者，發揮了更大的效益。為能解決夜間車後照明不足問題，以LED裝設於CCD攝影機旁，亦證實能有效輔助駕駛於

夜間掌握車後狀況。 研究最終依實驗結果，設計製作出一實體模型，符合功能且兼具造形美感，可安裝於車體上。設計提

案如能尋得廠商進一步進行量產設計，應具有商品化的可能性。
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