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摘 要

- v - 器近年來國內外許多專家學者相繼投入糖尿病(Diabetes Melli- tus)相關研究，臨床實驗中證明糖尿病經由良好的血糖控

制，的 確是可以有效地預防或延緩糖尿病視網膜、腎臟、及神經病變等 疾病之發生。本論文依據分離原理(Separation

Principle)作為控制 器與觀測器之合成設計，引用全訊息( H∞ Full-Information)做為整 個設計控制器的理論核心，以因應人

體內複雜且多變的生理狀態 與外在環境對人體誘發的現象，觀測器(Observer)則用來估測尚難 測器最後建構一生化血糖監

控系統，探討病理現象與實驗結果的 合理性，並評估臨床試驗的可行性。此生化血糖監控系統，希望 能夠提供糖尿病患

者能夠有個簡單、舒適和安全的血糖控制方式
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