
主動式頭燈控制系統之研究

謝明志、張舜長

E-mail: 9224315@mail.dyu.edu.tw

摘 要

近年來行車安全已日益受到重視，尤其是夜間行車安全，也因此越來越多的汽車製造廠、燈光設備廠及燈泡商投入這方面

的研究，如Benz的Adaptive Font light System、Opel的Adaptive Forward Lighting及BMW的Adaptive Lighting Control等技術，

均是為了改善夜間行車時之照明不足的問題，以提供駕駛者良好的視線能力，但國內目前尚無此方面的研究成果。因此，

本研究旨在開發一種可調整型的頭燈，可應用於各型車，改善因夜間行車時照明不良及頭燈照射範圍及角度所造成之死角

，以確保駕駛者之行車安全。而本研究共可分為三部分：(1)以編碼器及微動開關控制頭燈左右擺動機構及元件特性探討

，(2)以微控制器(8051單晶片)控制頭燈上下擺動機構及元件特性探討，(3)各系統整合控制並建立一個控制器。
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