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摘 要

為了供應人們對於光纖通訊高速寬頻的需求量日益增加，本文提出一個高速的雷射二極體驅動電路，適用於SONET傳輸

規格中的STS-18 (OC-18) 的頻段，並使用交流耦合 (AC Coupling) 介面電路技術來連接驅動電路與雷射二極體。 本篇論文

使用 TSMC 0.35μm (台積電 0.35微米) 1P4M製程技術設計操作於Data Rate為1.25Gbps的雷射二極體驅動電路。該驅動電

路包含三個主要模組區塊：PECL (Positive-Referenced Emitter-Coupled Logic) to CMOS邏輯電路、調變電流產生電路

（Modulation Current Generation Circuit）、以及偏壓電流產生電路（Bias Current Generation Circuit）。我們討論使用交流

耦合 (AC Coupling)介面電路來解決Headroom的問題和傳輸歸零碼(Return-to-Zero；RZ) 對光纖通訊的優點。

關鍵詞 : 光纖通訊 ; 雷射二極體驅動電路 ; 交流耦合
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