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摘 要

在多目標追蹤系統中，如何能有效地掌握目標的運動軌跡將是一大重要的課題。而其中又包含了複雜的外在環境及雜訊干

擾的影響，因此雷達追蹤系統的相關技術研發，就變的重要了。在真實的環境當中，目標物通常會作變速度運動，那接收

的觀測量資料將逐漸使誤差變大，最後所估測的運動量資訊，也會產生誤差。所以，若不加以修正系統參數，將會影響追

蹤系統的追蹤能力和精確度。 在本論文中，為了追蹤變速度的目標，發展一個改良式的濾波器。而此濾波器主要架構包含

擴展型卡門濾波器並配合適應性程序的技術，且利用1-step conditional maximum likelihood作為資料相關結合技術。並加入

遞迴運算式和多資料感測(Multi-Observation)。經由這些方式，將可以降低因目標發生變速度運動時所產生的鉅大誤差，系

統將可以獲得較佳的追蹤效果。
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