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摘 要

由於電子資訊產品朝向高密度封裝及小型化快速發展，小且良好電氣特性的BGA(Ball Grid Array)球格陣列技術，已成為IC

封裝中之主流技術。目前BGA瑕疵檢測大部分仰賴X光影像以人工方式判別，人工判別易因精神疲倦或經驗不足而產生誤

判。利用電腦視覺輔助判別不但可減少人為誤判，更能提高判別的效率。BGA瑕疵種類繁多，但是大多以錫球是否過大或

過小、形狀不規則或缺球等等來判別主要BGA瑕疵。準確的邊界偵測技術可以精準的搜尋到BGA錫球邊界，可提高電腦視

覺判別的可行性。 傳統的影像邊界偵測方法在背景及物體的影像皆很均勻時，可以搜尋得到很好的邊界。但當影像雜訊很

大時，將無法正確搜尋出邊界。動態輪廓模型(active contour model)發展出可有效改善傳統偵測方法的缺點，且已廣泛被應

用於很多領域的邊界偵測與物體分割。由於動態輪廓模型須給定初使邊界且需非常接近於搜尋物體之邊界，及無法搜尋至

物體凹面的問題，常造成搜尋到錯誤的邊界，嚴重影響動態輪廓模型的效用。梯度向量流動態輪廓模型(GVF Snake model)

有效的改善了傳統動態輪廓模型的缺點，且可有效偵測到良好的邊界。但模型無法解決多重物體邊界搜尋。本論文研究探

討利用梯度向量流動態輪廓模型邊界搜尋演算法，來搜尋BGA之邊界，進而探討模型收斂方式及其完成邊界搜尋之停止機

制。
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