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摘 要

連桿驅動式沖壓模具傳動機構在動力效應上相較於其它類型更可以提供穩定的工作衝擊力及更溫和的刀具滑塊衝擊速度變

化，而得到較佳的沖壓成品，而且可以延長齒輪及連桿的壽命，並將離合器與煞車的磨耗降到最低。由於連桿驅動式沖床

可以經由改變連桿尺寸來達到特定加工之需求，因此本研究計畫將針對八桿件連桿驅動式沖床為主，探討其尺寸合成。本

文將利用合成的觀念配合數值分析的方法，藉由電腦快速運算的處理能力，合成所需的機構類型尺寸。 由於工業界對精密

度的要求日益嚴格，因此機構中的間隙變成了一個重要的因素。因此本文將探討間隙問題，建立含有接頭間隙的連桿機構

模型，探討間隙對輸出力量的滑塊與機械利益之影響，以利日後設計新產品之設計參考。
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