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摘 要

數位影碟機係以機電致動器帶動光學系統作動，使雷射光點正確焦在碟門片上，讓光學系統能正確讀 取碟片上，讓光學系

統能正確讀取碟片資料。本研究針對機電致動器伺服系統參數擾動及干擾問題，利 用系統鑑別所得到之參數，取其參數平

均值，作為設計器控制器之受控體，並使系統在參數變化範圍及 干擾存在下能到穩定，且符合誤差規格要求。最後再

以MATLAB模擬，驗證控制器之結果是否正確。因此 分別以古典控制法則─PID及現代控制法則─強健控制，加以設計控

制器。PID控制器設計之結果，當系 統在參數擾動範圍內仍可達到要求，時域性能方面，安定時間3*10-5秒，最大超越

量1%，頻寬達50KHZ， 離散頻域所得之誤差值小於0.0122，均滿足規格書要求之頻寬大於2.4KHZ，及誤差小於0.069(伏

特)，證 明PID控制器能克服參數擾動之影響。當考慮干擾D=500SIN(1500T)ΜM時，最大超越量上升，誤差值達到 0.0745

，已無法達到要求，因此以強健控制加以探討。由於系統參數會擾動，及有干擾存在，因此控制 器須為全訊息控制器。設

計結果，當干擾及參數擾動之影響同時存在時，安定時間可控制在3*10-5秒以 內，頻寬達30KHZ，並可以設計依據(如最

大超越量、安定時間)求得控制器及觀測器增益值，離散頻域之 誤差值：聚焦為0.0318滿足小於0.069之要求，循軌為0.0062

滿足0.0495(伏特)之要求。此結果則能對產 業研發改進有所助益。
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