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摘 要

現今的工業，要在人力、物力、財力以及經濟效益等多方面考量的情況下做到自動化生產已是一種趨 勢，而在此趨勢中最

能發揮其效率的方法就是機械手臂（ROBOT ARM）。 例如半導體的製造，機械手臂的應用就相當廣泛，然而在半導體

產業的製程中，工作環境的要求是十分 嚴苛的，多半必須在無塵室或真空（VACUUM）環境下作業，所以對於在製程中

的機械手臂而言，其致動 器（ACTUATOR）較容易產生污染源（POLLUTION SOURCE），因此，就必須利用磁性流

體軸封封件（FERR -OFLUID SEALS）將致動器作特別的隔離，並且要在不破壞真空的前提之下，藉由皮帶及皮帶輪等

方式作 動力傳遞，進而帶動機械手臂運動。 在之前的研究中，係利用SOLIDWORKS2000 3D實體繪圖軟體做機構的設計

，並使用VISUAL BASIC 6.0 撰寫一程式做路徑之規劃，最後分別加工及組裝機械手臂與磁性流體軸封封件。在本研究中

，為了要達 到整合機械手臂與磁性流體軸封封件之目的，亦延續使用新版SOLIDWORKS2001 3D實體繪圖軟體來針對 機

械手臂與磁性流體軸封封件做各零組件之設計、修改以及加工，再將其連結之，而後再利用皮帶（BE -LT）與皮帶輪

（PULLEY）做動力傳遞，經由程式控制伺服馬達（SERVO MOTOR），使得整體機構能夠作 動，再加上X-Y雙軸電動

載物台（X-Y TABLE）及CCD影像擷取分析程式此兩個系統就可以做到位置補償 ，以彌補機構本身因精度關係的缺失，

做到準確到達定位的目的。 因此，本文之目標乃針對機械手臂與磁性流體軸封封件做連結，並搭配X-Y雙軸電動載物台

及CCD影像 擷取分析系統做一初期之整合。
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