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摘 要

內視鏡影像病兆之辨識與分析主要的目的就是利用計算機高速運算的能力，將原本經由廣角鏡頭取得之扭曲影像，透過修

正程式與整合影像處理的方法技術和學問。提供內視鏡病兆影像病兆區域辨識之資訊。 本研究主要針對內視鏡影像，建立

一完整影像處理過程包括：彩色模型轉換之探討、影像直方圖運算、影像濾波器選用、邊緣檢測、區域成長、二值影像轉

換與影像形態學之應用。於影像前處理之過程中建立具有明確差異性質之區域，供影像分割以形成簡單清楚之邊界，可供

內視鏡影像病兆之辨視。 本研究所有的原理探討均套用待處理之內視鏡影像，經由電腦視覺之檢測，獲取最佳之影像處理

步驟，以正確辨識病兆。供醫師用藥之參考。
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