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摘 要

由於線性馬達能夠直接驅動負載，不須經過種種的傳動元件，使得馬達控制系統的非線性因素減少。加上其動態響應特性

佳、定位精度高、靜態剛性強與不易產生粉塵等優點，已漸漸取代由傳統式的旋轉馬達所整合而成的精密工具機。 而線性

馬達的控制系統設計，由於積體電路的蓬勃發展，也使得控制系統的數位化已成為未來的趨勢。本篇論文的研究重點在於

，以全數位化控制器來實現線性馬達與旋轉馬達的控制系統，並驗證分析此兩系統的異同點，加上提出一馬達系統參數自

調式的方法，使得在設計控制器時，能正確的鑑別出馬達模式，再輔以實驗與模擬的對照，來證明所鑑別出來的系統與實

際系統的相似度。
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