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摘 要

本研究主要是將履帶車輛承載系統，藉由電腦模擬分析其動態。在前人所做的研究裡，大部分都將整個履帶系統當成一連

續的皮帶或平板來分析與模擬，並沒有討論履帶塊與履帶塊之間的運動與力量關係，與實際的情況有很大的差異。因此本

論文進一步探討履帶車輛在行駛時，整個履帶系統與地面之間受力的關係，並討論履帶塊與地面之間的摩擦力。本研究分

析履帶車輛在硬路面直行、轉向以及爬坡遇到障礙物時，對整個履帶系統的影響。並進一步分析履帶車在土壤路面路跑時

履帶與土壤間的滑轉率與受力的關係。 本研究以CAD軟體建立履帶車之三維模型，以機構運動軟體ADAMS建立履帶車輛

運動時，底盤各元件與運動資料，並加入自行撰寫的副程式來建立履帶系統中各接觸力的模式，以精確地整合模擬各種路

跑運動的情形，本研究可提供履帶車底盤之重量分佈、履帶大小、避振機構、轉向機構等分析設計的參考依據。運動模擬

可提供元件受力資料，本文亦利用有限元素分析軟體對元件進行分析與設計改良。

關鍵詞 : 履帶車，承載系統，有限元素，車輛動態，設計最佳化。
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