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摘 要

本論文將針對光碟機讀取頭的聚焦伺服系統進行以下之研究： 1. 利用一個標準二階系統來近似讀取頭聚焦動態特性，可以

簡化設計步驟，以方便控制器設計的自動化。同時用HP35670分析儀來鑑別出此二階系統的參數，使此二階系統更符合實

際聚焦馬達的動態特性。 2. 在頻域中利用波德圖所表現的頻率響應設計出自動尋找控制參數的程式流程並根據此流程來自

動選出合適的控制參數 3. 自動化程式根據取樣頻率利用TUSTIN近似的方法將他轉換成Z-DOMAIN的型態，再依造實際

光碟機內數位處理器（DSP）參數的限制來將參數轉換成可用的十六進位數字，其可直接燒錄在該DSP中使用。 4. 當光碟

機的讀寫頭操作在光碟片轉速為5000（RPM）時，我們所設計出來的控制器參數可具有優於廠商的控制效率，尤其在光碟

片上有刮傷時，我們的控制器參數可迅速聚焦而使突波振幅縮小。
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