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摘 要

本研究希望能以特徵為基礎之公差圖像表示法為理論，並以CAD實體幾何模型建構軟體為環境，建立一套能自動擷取產品

之特徵、尺寸、公差等屬性，並建立產品資訊資料庫，以期將來能進一步自動建立起一特徵為基之公差網路，並發展一套

路徑搜尋之演算法則，找主要的誤差累積路徑，並求出路徑中所累積的總誤差量，進而能合理的分配產品中之公差值為目

的。 本論文以Visual Basic 6.0為系統發展工具，並於利用對SolidWorks API的操控為技術，針對SolidWorks環境下之實體模

型為對象，擷取產品之尺寸、公差、特徵等資訊，並存放於Access 97/2000之資料庫，以期將來能夠納入PDM之一環。最

後乃將所擷取之資訊建立起一公差網路，並進行區間資料之公差累積。
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