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摘 要

本研究針對衛星雲圖中雲之辨識與分類技術加以改進，以獲得較佳之結果。首先我們從 大小的原始衛星雲圖中擷取出 的

區域影像方塊。雲的辨識處理是集中在這個區域範圍內。特徵擷取的過程是將影像切割成 的小區域來進行。我們採用SVD

和DCT的方法來觀察該區域的紋理組織，之後將此特徵饋入自組織映射神經網路分類器進行非監督式分類處理，所得的分

類結果經由決策器以判斷該區域是屬於雲或背景。由於前面的處理結果，知道所辨識出來的雲團會有方塊效應，因此，須

利用高階相關法的邊緣偵測，移除雲邊緣方塊中的背景部分，並保留雲的部分。這個過程稱為平滑處理，目的是為了使雲

團清楚的呈現出來。模擬結果顯示出本研究的有效性，並獲得較佳之成果。
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