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摘 要

ECAM提出虛擬字組的概念，建立在同一硬體晶片中具內部擴接彈性的CAM結構，簡化字組寬度的調整；以及降低了傳

統CAM在字組寬度擴展的字組虛耗。另一方面，ECAM提出FCMO的概念，以一實體字組用以代表存於ECAM中虛擬字組

的精要含意，用以豐富地應用比對成功後的資訊表示型式，例如在派翠網的應用時，可將確任出可觸發轉換的代碼直接輸

出，而不須經由比對結果來進一步判定可觸發轉換的傳統方式。 ECAM非常適合大資料寬度以及巨量資料搜尋，所以我們

將它架構運用於派翠網執行協同處理器，以加速尋找可觸發之轉換，以ECAM為基礎的派翠網執行協同處理器將可彈性地

適用不同大小的派翠網模型。此外，ECAM的硬體結構設計與實作以FPGA元件來完成，採用FPGA的研究目的是借用其可

重組硬體的特性，進行各式ECAM構成模組的設計、實作、評量、與改善等研發歷程。

關鍵詞 : 派翠網模型 ; 可擴展的內容定址記憶體 ; 可觸發的轉換
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