
機車防鎖定煞車系統之實作

毛彥傑、陳志鏗

E-mail: 8701033@mail.dyu.edu.tw

摘 要

比起汽車而言，機車煞車時之車輪鎖死期間，車身負載效應較嚴重，車體易打旋，側傾與翻倒，且車身空間小，動力來源

少，車身本身價格較低，因此，ABS模組在機車上並未如汽車的應用普遍。 本研究自行設計適合機車上使用的小體積ABS

節油機構，除了達到煞車防鎖定的效果外，並改裝現有的機車，實際測試所發展的機車ABS系統。 本研究規劃兩大階段：

一、 設計適用於機車的ABS機構，並驗證其性能 為了縮小ABS元件的體積，我們採用電磁線圈為動力輸出單位，直接推進

自行設計的自調動節油系統，抑制使用者過大的煞車力量，此設計成本較低廉，油路能量損耗較少，更可提高能量轉換效

率，在有限的動力消耗下，有效拉高系統響應的速度。 二、 煞車系統的動態平台測試 將此ABS模組及模糊控制器安裝於

市售機車上，架設於雙輪動態平台進行模凝路跑測試，並近一步發展控制器參數及其水準設計方法，驗證所設計的ABS系

統。 經由本研究的執行，以發展出體積小、耗能低、速度快而成本低廉的ABS制動補償系統，希望能在些許改良之後，有

效提升機車煞車的安全性。
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