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ABSTRACT

在自動化的發展上，影像辨識與產業自動化關係非常密切，辨識物體功 能的高低，直接影響到產能。本論文以影像辨識為

基礎，分成三階段的應 用，第一階段為手繪工程圖的辨識，有鑑於工程繪圖之圖紙保存不易、修 改不便等因素，本研究

發展出一工程圖辨識系統，將工程圖經掃瞄後可直 接轉至AutoCAD軟體，以便保存與修改。第二階段為發展3D立體物之

辨識 程式，利用三個或單一攝影機對於物體進行辨識，並將其轉成實體模型。 第三階段為影像辨識與機械手臂配合，以

物體分類及軸孔裝配為其模擬之 動作。本研究著重於實用性，重點為對於上述各階段的軟體開發。已完 成2D手繪工程圖

之辨識軟體、3D物體之辨識軟體、具視覺之機械手臂分類 程式、軸孔裝配之程式等，本研究成果可提供產業界應用。
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