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摘 要

本文提出一種產生機械人化裝配程序的方法。針對機械人化彈性裝配系統 中有關裝配件之結合特性與機械人在裝配系統中

可用資源作研究，將裝配 件間的結合型態分類並視之為媒介，重新探討裝配程序規劃的問題。研究 中利用兩種矩陣1.干擾

矩陣2.結合矩陣，以及管理這些矩陣的演算法則來 產生所有可行的拆卸程序。經由這些程序的逆推，即可獲得所有可行的

機 械人化裝配程序。最後並使用動態規劃的方法，於可行的裝配程序中，找 出最佳的裝配程序。
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