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摘 要

隨著經濟活動的發展蓬勃，交通科技日新月異；相較以往，國人所擁有的交通工具數量大幅提升，但是所衍生出的交通管

理問題也逐漸增加。過往車牌的追蹤與辨識，需要靠人力的方式在大馬路中尋找或者在視訊影像找尋目標，不單單費時也

相當費力；因此，本研究藉由電腦模擬人腦智能之方式，透過連續的視訊影像分析停放於路旁之自動對車牌進行定位與偵

測，藉此將以偵測出車牌之位置，以利於統計停放路旁之機車數量。 本研究利用移動視攝影，透過連續的視訊畫面對車牌

進行辨識與追蹤。首先將彩色圖像灰階化，並且鎖定車牌的部分視為關注區域，再透過Sobel邊緣點偵測與霍夫轉換方法，

再以顏色特性以及車體確認判定是否為機車車牌，避免誤判為汽車車牌。車牌追蹤部分，先將畫面進行前處理，其後定位

之車牌位置，抓取車牌下方特徵部位，搜尋下一張影像中的車牌位置與特徵部位，避免車牌重複判定，其後追蹤便以該方

向定義為追蹤範圍的依據，進而利於機車數量統計。

關鍵詞 : 視訊影像分析、車牌定位、車牌辨識與追蹤
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