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摘 要

增量式平面規劃可以解決當平面圖中的電路模組需要小幅度修正時，需耗時重新執行平面規劃的問題，因此增量式平面規

劃在實體設計中扮演重要的角色。解決增量式平面規劃問題有多種方法，其中利用數學規劃法求解增量式平面規劃問題是

一個可同時處理多目標最佳化的有效策略。然而，數學規劃法適用於有較少電路模組之增量式平面規劃問題，對於擁有較

多電路模組的平面圖，由於數學規劃法產生的限制式及變數過多，會嚴重影響增量式平面規劃的執行效率。 本論文提出一

個能利用整數線性規劃法解決大型VLSI增量式平面規劃的方法。我們的方法中採用Divide and Conquer策略。首先將晶片

虛擬分割為較小的區塊，再使用Corner Stitching表示法，依照各區塊子電路建立相對模組位置關係二元樹，以記錄各子電

路間模組的拓撲關係以及閒置空間的多寡。最後針對每個區塊子電路，在不改變模組間拓撲關係及不增加區塊面積之條件

下，分別以整數線性規劃法求解增量式平面規劃子問題，以找出整體晶片最佳佈局結果。實驗中針對大型VLSI電路做增量

式平面規劃，在不影響執行效率前提下，結果顯示可有效的修改模組維度，並可適當控制網列連線長度。
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