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摘 要

本文針對新型D類放大器晶片的設計與實現，使其具有低電壓、高效能、體積小、量產速度快的特點可應用於手提式電腦

等裝置，本晶片適合應用在電源穩壓、影音放大、通信控制、無線通訊及高頻電路系統。 本研究以全訂製方式設計新型高

效率D類放大器，調變方式是以脈波寬度調變系統做為電路控制，製程採用TSMC 0.35μm 2P4M Mixed-Signal前瞻性晶片

製作，晶片額定工作電壓為3.3V，最高操作頻率為100MHz，總消耗功率為2.8307mW，晶片整體面積為1.016mm

×1.016mm。 最後，我們將此高效率新型D類放大器系統晶片進行實際測試及成果分析，從晶片性能的卓越表現證明本系

統確實適合作為影音放大及通信控制等多項用途。

關鍵詞 : D類放大器、音頻放大、脈波寬度調變、控制系統
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