
開關箱關鍵零組件之最佳化設計

籃峻祥、賴峰民

E-mail: 366140@mail.dyu.edu.tw

摘 要

本研究以開關箱關鍵零組件之最佳化設計為目標進行討論，結合CAD和CAE的技術減少最佳化設計的步驟與時間，利

用3D繪圖軟體SolidWorks進行模型繪製與動作分析，探討開關箱作動原理，針對關鍵零組件受力方法進行研究與理論推導

；並設計製作開關箱關鍵零組件簡化詴片，以理論分析與實驗量測。 透過ANSYS分析軟體建立靜態分析模型與模態分析

模型，以簡化詴片進行靜態頂壓實驗及敲擊頻率實驗的測量之實驗數據 ，與理論分析模型來比對，驗證ANSYS分析模型

的正確性。 本研究以有限元素法結合田口方法，對開關箱關鍵零組件進行最佳化設計，透過控制因子與水準設定，導

入L9直交表進行實驗設計，並運算S/N值尋找最佳解，在限制式與多目標函數之下重複求解，尋找出開關箱關鍵零組件的

最佳化設計參數組合。

關鍵詞 : 開關箱、有限元素法、最佳化、田口方法、L9直交表
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