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摘 要

本研究主要是以手動打包機之導帶結構做創新改良，該導帶結構主要是用來綑包圓柱形物體。目前針對手動打包機作改良

創新的設計甚少，而在工業界上使用打包機打包的作業又多，因此如何針對手動打包機作改善是一個重要的課題。 本研究

應委託廠商指定專利編號為：M255219，專利名稱：打包機之導帶結構，作為本研究的改善案例。藉由閱讀M255219之專

利範圍然後做出其相關的元件階層表跟元件關係圖，並利用功能分析圖來找出有害功能的根源。再結合TRIZ的空間分離

方法解決鑲嵌在有害功能的物理矛盾問題，產生的新設計能夠迴避原來專利的權利範圍。 專利迴避中需要元件之間的比對

以確定新的設計沒有滿足全要件原則，以確定新的設計迴避原來專利的權利範圍。原始的專利的鼻尖座長度較長，並且打

包帶會傷害到手動打包機的切刀座，而新的設計在長度上比原來設計更為短小，並且該設計可以消除傷害手動打包機的切

刀座。最後利用軟體SolidWorks繪出新的設計。
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