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摘 要

本研究是分析台灣新型專利M255219打包機之導帶結構和改良打包機之導帶結構製造程序。M255219的特徵是鼻尖座，其

主要功能是在捆紮圓柱物體時用來抵頂扣環。該鼻尖座會使打包帶壓迫手動打包機的下切刀座，造成下切斷座容易損壞。

而新的結構可以避免上述壓迫下切刀的缺點，並且使鼻尖座更為精巧。 在分析M255219的鼻尖座製作過程乃是使用砂模鑄

造。本研究以SolidWorks繪製上、下模、結合上下模和流道、以及上下模所產生的模穴。根據這些繪圖，可以清楚的了解

在砂模鑄造當中，鼻尖座的製造過程。同理，改良的鼻尖座也是以SolidWorks繪製。比較兩種鼻尖座的上下模可以清楚看

出改良的鼻尖座的製造方式會比M255219的鼻尖座的製造方式更為簡便。為了驗證改良的鼻尖座是否可以實際的完成捆包

的功能，一個用CNC銑床製作的鼻尖座被實作出來。並且，計算和實測M255219的鼻尖座和改良的鼻尖座對打包帶的拉斷

張力比值。理論上改良鼻尖座的拉斷張力是M255219鼻尖座拉斷張力的72.8%，實際上測試三次壓力試驗的拉斷張力值比

例為82.37%。兩者之間的誤差在型I錯誤α=0.05的條件下是沒有差異的。
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