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摘 要

粒子群演算法(Particle Swarm Optimization, PSO)於1995年由Kennedy教授和Eberhart教授提出，屬於智慧行計算的一種，其

優點在於快速收斂以及需調整的參數少。 從已知的研究報告可以了解，雖然加入突變可以對Sphere ，Rastrigin 

，Rosenbrock這些優化函數增加上限，可是到達200以後的維度效果還是不佳。所以本文再加入了兩個機制，強制突變以

及新的權重ω_p，舉Rosenbrock function為例，當疊代次數達到5000以後，近入第二階段，而吾人設定進入第二階段後每

逢500倍數~(500倍數+100)這段區域時，將啟動強制突變機制，ω，ω_p權重也從1.0，0.5改變成0.5，1.0，而新的機制加

入的確有改善維度的提升。 雖然新加入的機制可以提高維度，可是對其結果仍不合吾人之意，而進一步的發現改其參數值

都會造成不同的影響，所以本文針對Sphere function，Griewank function，Quatric function，Rastrigin function，Rosenbrock

function這五種優化函數進行模擬測試，更改不同的參數值做比較，找尋在高維度時能使該優化函數結果最佳的參數。 關
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