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摘 要

本論文中，提出一個基於特徵點追蹤之人臉追蹤技術。本論文提出之人臉追蹤技術主要由兩個部份所組成：人臉偵測和人

臉追蹤。 首先，人臉偵測部分，使用Haar-Like特徵結合多分類器演算法的人臉偵測器，找出人臉的所在區域，為了移除

偵測錯誤的人臉區域，人眼資訊也被採用。完成人臉偵測後，本論文透過特徵擷取與特徵追蹤達成人臉追蹤。 為了評估所

提出的方法，藉由網路攝影機擷取各種不同的臉部動態影像。實驗結果顯示，本論文提出之人臉追蹤系統中，人臉偵測正

確檢測率高於96%，人臉追蹤正確檢測率高於91%，效果良好。實驗結果證明，在自然且具有雜訊環境下，本論文提出的

方法可以有效地達成人臉追蹤。
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