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摘 要

由於國民生活品質快速成長，使得車輛數目大幅度增加，更突顯交通管理方面的需求。以電腦視覺技術為基礎的智慧型交

通監控系統裡，往往因為光源照射所產生的陰影，以及車子重疊所產生的遮蔽，讓交通數據統計的準確率下降。本研究以

連續影像之分析技術，模擬人類視覺判斷，消除陰影、並分離遮蔽，提升智慧型交通監控系統之準確率。本研究在車輛偵

測時，利用背景相減的方法，擷取前景車輛物體。在消除陰影部分，利用陰影比背景較暗且三原色變暗幅度接近的特性，

對陰影像素做初步的去除。此外，車輛在日照底下移動時，根據日照角度的不同，使得車輛與陰影像素的移動特性有所差

異；因此，本研究根據前景像素的移動特性，再次進行細部陰影像素的判定與去除。在分離遮蔽部分，利用光流法對移動

車輛像素進行特性分析，分別採取移動方向與速度組成特徵向量，並對其利用改良性K-means作分群，根據分群數量判斷

是否發生遮蔽，利用分群相交處做遮蔽分割處，加以分離，最後得到完整的移動車輛。實驗結果在陰影消除和分離遮蔽部

分，正確率分別可達93%和91%，表示本研究所提出的方法是可行的，將使智慧型交通監控系統更加的穩定。
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