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摘 要

本研究針對行車紀錄器的視訊畫面進行分析，其目的就是希望藉由標誌符號之辨識以輔助使用者在行車時可獲得即時性的

標誌資訊。為了先判斷出畫面中有無目標標誌圖形，利用外框形狀以及顏色兩樣特徵，找出候選之標誌圖形，以完成目標

標誌圖形之偵測；接著，向內找尋標誌圖形中非外框色彩的像素，再進行一次向內找尋非背景之像素點，經過兩次找尋後

，即可得到並分離內部圖形。最後，以特徵抽取法針對標誌圖形的顏色與外型進行目標標誌圖形之追蹤比對，並依距離逐

步縮小辨識範圍，最後輸出辨識結果。 　　本研究也對於傾斜角度的標誌圖形進行辨識，預先將各種角度以3D模擬並整

理為符號特徵資料庫，判定外框圖形時，也判定傾斜角度並比對資料庫，得到相符合的資料。本研究以行車紀錄器所拍攝

之影片進行模擬測試，在實驗過程中判斷了標誌的位置；並進一步的識出標誌圖形，經實驗結果顯示，正確判定目標標誌

圖形效果可達89%以上。
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