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摘 要

本研究係針對二軸向力感測器的核心元件-感測彈性體進行設計與最佳化分析。二軸向力感測器係利用感測彈性體在受外

力後產生變形之特性，即於彈性限度內，材料應變係與外力成正比之特性，以量測外力之大小，而做法上係將應變計黏貼

於結構體之最大應變部位，形成惠斯頓電橋電路。當外力作用時，結構體變形，致應變計電橋產生一定量的電壓輸出，再

利用電橋電壓輸出之數值，透過正比原理，並藉由電壓數值分析，即可估算出外力之大小。最佳化設計係以Solid Works軟

體為之，透過結構體之設計，並予以應力應變分析，使結構體具有最大感測靈敏度，且不因外力作用而產生破壞，如此就

可以設計出一個高靈敏度之二軸向力感測器。

關鍵詞 : 感測彈性體、惠斯頓電橋、有限元素分析、最佳化設計
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