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摘 要

本文提出一種有系統的方式來設計與製造圓柱凸輪之滾子槽。在建議的系統中，使用再生成法產生新的無干涉3D刀具加工

路徑應用於四軸加工機加工寬滾子導槽。考慮直動式與擺動式從動件11種不同的運動方式。此提出以3D偏置的方式再生成

刀具加工路徑取代標準刀具加工路徑，運用於電腦輔助系統中。並使用例子證明其其有效性。 分析之內容包括：比較傳統

與再生成法小尺寸刀具加工路徑之模擬結果、曲線分割精度、揚程角大小、凸輪直徑之差異性，並對可能產生超前切削之

現象進行討論，在此因素影響下，刀具直徑與凸輪直徑有相對的限制條件。 為驗證使用本論文之方法所作的模擬分析，可

滿足加工精度，亦製作實體之圓柱凸輪，實際觀察與測量該凸輪之滾子槽，經由實際加工成品數據驗證模擬結果，使理論

與實務相互驗證。
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