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摘 要

本研究是以網際網路為基礎，透過IP Camera建立具有遠端監視放電加工區影像與人機介面系統，經由本系統可以進行遠

端監視機台運作情形。而此系統是利用WINPC32 Pro建立人機操作介面，整合成讓使用人員可以利用此畫面進行放電加工

之操作，也是PC和PLC之間的數據溝通介面。將此控制系統裝置於放電加工機台上，並實際進行加工和功能測試，以了解

本研究所製作的控制系統，實際在放電加工機上的加工情形。系統分為伺服端人機介面和客戶端人機介面，此伺服端人機

介面為機械製造廠，而客戶端人機介面為購買機台之客戶，如此便可以透過網際網路遠端監視而不需要到現場實際勘查機

器，機器有了網路遠端監視功能，如果機器出現異常，機械製造廠透過網路遠端監視功能，便能迅速了解客戶操作之異常

因素，給予建議與處理方法，就能大大節省維修成本和時間成本。此系統能有效運用在教育教學上與學術分享意見交流上

，透過遠端監控使得人與人之間不在因距離而產生技術上溝通的困難。

關鍵詞 : 遠端人機介面、放電加工機
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