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摘 要

以空氣壓縮機的類型可分為魯式、爪式、渦卷式、螺旋式等， 但以螺旋式的類型佔有較多之優勢。雙螺旋轉子壓縮機是由

兩個平 行軸、相同導程與相互嚙合，但螺旋方向相反之轉子。其轉子可分 為公轉子與母轉子，轉子齒型大部分面積凸出

於節圓外的稱為公轉 子，而齒型大部分面積在節圓內的齒行稱為母轉子。在轉子的設計 上，必須提高其氣密性，來增加

轉子的壓縮率，提升雙螺旋轉子空 氣壓縮機之效率。因此必須在轉子的設計與嚙合之特性加以研究與 了解，以提升雙螺

旋轉子空壓機之性能。在分析上，可利用CFD 軟體進行分析，本文利用分析軟體CFDesign 來分析轉子之流場， 以得到轉

子在運作時之結果，再修改其轉子線型參數，以得到較佳 之轉子線型。

關鍵詞 : 雙螺旋轉子空氣壓縮機、公轉子、母轉子
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