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摘 要

　由於工商業活動的日益頻繁，和國民生活品質快速的成長，使得車輛數目大幅度的增加，所以不得不藉由視訊監控設備

和電腦視覺系統的管理，在車輛數目如此大量的增加之後，交通的監控勢必成為非常讓人注意的議題。目前利用以電腦與

監視攝影機為主的監視系統，只能為監測者做長時間的觀察動作，而無法判斷某路段在特定的時間內通過的車輛種類與數

量。因此為了使智慧型監控系統能更精確的進行車輛偵測，本研究針對移動車輛的車型判定作相關的研究。 在車型判定的

方法中，所以，我們在做車輛偵測時，先將要偵測的區域框選起來，再利用背景相減的方法，將前景物體擷取出來，能減

少之後作前景物體偵測的範圍，另外也能先過濾掉多餘的背景，加速偵測出前景車輛的位置，接著再依造車道寬與各型車

輛的寬度比例、周圍背景面積，並分別利用此兩種特性進行各型車輛的分群以判定車輛物體之類型，以得到更為準確的車

輛偵測效果。
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