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摘 要

本文探討高電壓鋰電池組串聯運行時的電池診斷管理系統， 如無法充分保護電池狀態，會縮短電池壽命，降低電池效率，

甚 至影響到電池殘電量偵測準確性。因此提出了一種串聯式鋰電池 組的電池診斷管理控制器，它可以保護電池不受到損

壞，藉此保 持電池的使用效率，整個系統由殘電量偵測顯示器、電池診斷模 組、電池管理模組建構而成。 利用此系統可

達到平衡各電池電壓、管理電池組可承受之 充、放電電流與溫度高低，估測電池組目前殘量與剩餘壽命，本 控制器使

用8051 與凌力爾特出產的LTC6802 保護IC 作為核心 架構，經由測試，可達成電池保護之目的

關鍵詞 : 電池保護系統，串聯電池等化，電池殘電量
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