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摘 要

自行車是多功能的交通工具，兼具運輸、休閒和運動等目的。若加上電池、電機、驅動器，使騎乘者更為省力、輕鬆，將

更能提升自行車之便捷性與實用性。 本文提出改善續行力電動自行車之驅動器設計，電機採用4極6槽之永磁無刷電

機(BLDCM)，永磁無刷直流電機適於輪內直驅之場合，由於低旋轉損失，使得永磁無刷直流電機具有高效率、高能量密度

，適合寬廣範圍的速度控制。並提出創新建立盤式發電方法提供電池充電，增加其續行力；微控制器則使用DSPIC微晶片

為核心，實現整合自行車週邊控制電路及MOSFET驅動電路；速度迴授則使用霍爾感測器進行速度感測，並使用PD閉迴

路控制法則改善低轉速之響應。 本文提出之設計除了能節能減碳，更能改善目前所有電動自行車之高耗電、低續行力之缺

點。
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